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ভবহ঴ক্যার ঄ট াটভ঱টনয বফহ঱ষ্ট্য   
 

Aa¨vq-1 

 

ভবহ঴ক্যার ঄ট াটভ঱ন হক্ ? 

ভভা যমান ঩হযচারনাম চারক্টক্ ঳঴ায়তা ক্যায জন্য ভভক্াট্রহনক্স 

(Mecharonics), কৃহিভ বুহিভত্তা (Artificial 

intelligence), ফহু প্রটয়াজনীয় হ঳টেভ (System) হফট঱ল 

ক্টয ভনহবটে঱ন (Navigation) এফং 

স্যাট রাআ  ‍(Sattelite) ব্যফ঴াটযয ভাধ্যটভ চারক্টক্ হচন্তামুক্ত 

বাটফ চরটত ভম  



ভ ক্টনারহজ ব্যফা঴ায ক্টয স্বয়ংহিয়বাটফ ভভা যমানটক্ চরটত 

঳ক্ষভ ক্টয ভতারা ঴য়, ঐ ঳ক্র ভ ক্টনারহজটক্ ভভা যমান 

঄ট াটভ঱ন(Vehicle automation) ফরা ঴য়।  

 



ভরটবর ঄ফ ড্রাআহবং ঄ট াটভ঱ন ক্ী? 

ভ঳া঳াআটি ঄ফ ড্রাআহবং ঄ফ ঄ট াটভাটিব আঞ্জহনয়ায঳(Soicity 

of Automotive Engineers) ঄নুমায়ী, ঄ট াটভ঱ন 

঩িহতটত েহত঱ীর (Dynamic) ড্রাআহবং ক্াটম েয প্রহতটি স্তটয 

(Level) এক্জন ড্রাআবায ক্ী ধযটনয ভূহভক্া (Role) ঩ারন 

ক্যটফ তা তা হনহদ েষ্ট্ ক্যাআ ঴র ভরটবর ঄ফ ড্রাআহবং ঄ট াটভ঱ন।  



(Autonomous) মানফা঴টনয জন্য বহফষ্যটত চযাটরঞ্জ঳মূ঴  

১। যাস্তা উন্নয়ন ঄থ োৎ ঄ভসৃণ যাস্তা ভভযাভত ক্যা  

২। প্রচুয ঄টথ ে প্রটয়াজন । 

৩। ঳ক্র ভদট঱ হিহত঱ীর অফ঴া঑য়া ভনআ।  

৪। মহদ স্বায়ত্ত ঱াহ঳ত োহি দুর্ ে নায ঳মু্মখীন ঴য় তখন ক্ী ঴টফ।  

৫। বনহতক্ উবয় ঳ংক্  ঄থ োৎ হফভা প্রদান ঳ংিান্ত।  

৬। চারক্ ঑ স্বায়ত্ত঱াহ঳ত োহিয যুে঩ৎ ঄ফিান ক্যা।   



evwoi KvR   

• এই অধ্যায়ের আজয়ের আয়঱াচনা েরা  

ভভহ঵েযা঱ অয় ায়মলন হে, অয় ায়মলয়নর 

গুরুত্ব ও অয় ায়মলয়নর স্তর ঴র্ম্ পয়ে ধ্ারণা 

ভনওো । 

 

এবং পরবর্তী অধ্যায়ের পাঠ ঴ময়ে ধ্ারণা হনয়ে 

আ঴া।  
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ভবহ঴ক্যার আটেহরটজে ট্রান্সট঩া ে হ঳টেটভয  বফহ঱ষ্ট্য   
 

Aa¨vq-2  

আটেহরটজে ট্রান্সট঩া ে ক্ী 

 

আটেহরটজে ট্রান্সট঩া ে ফা ঩হযফ঴ন ঩িাহত (Intelligent 

Transport System or ITS) ঴টরা ঩হযফ঴টনয 

(Ground transportation)হনযা঩ত্তা (Safety ) 

েহত঱ীরতা (Mobility)এফং দক্ষতা (Efficiency) বৃহি ক্যায 

রটক্ষয ঳ংটফদন঱ীরতা (Sensing)হফটেলন (Analysis), হনয়ন্ত্রণ 

(Control) এফং ভমাোটমাে প্রযুহক্তয (Communication 

technology) এয প্রটয়াে।  



আটেহরটজে ট্রান্সট঩া ে হ঳টেভ  



আটেহরটজে ট্রান্সট঩া ে হ঳টেটভয সুহফধা  ঑ উটেশ্য 

১। হনযা঩ত্তা বৃহি ক্টয  

২। এনাহজে ঳ঞ্চয় ক্টয  

৩। ঳ভয় ঳ঞ্চয় ক্টয 

৪। ঳ফ ে঳াধাযটণয বাটরা ঳ভথ েন ঩া঑য়া মায়। 

৫। ঄হিভ ট্রাহপক্ তথ্য ঩া঑য়া মায়।  

আটেহরটজে ট্রান্সট঩া ে হ঳টেটভয উটেশ্যগুটরা 

১। ঱঴টয প্রটফ঱টমাগ্যতা 

২। ঩হযস্কায ঩হযটফ঱  

৩। ক্ভ ঱হক্ত ব্যফ঴ায  

৪।হনযা঩দ ঱঴য  

৫। ঩ম ে ক্টদয অক্ল েণীয় ঱঴য। 



আটেহরটজে ট্রান্সট঩া ে হ঳টেটভয সুহফধা   



আটেহরটজে ট্রযাহপক্ ম্যাটনজটভে ঩িহতয প্রটয়ােটক্ষিগুটরা 

১। ঄যাডবান্সড ট্রযহপক্ ম্যাটনজটভে হ঳টেভ (Advanced 

traffic management system) 

২। ঄যাডবান্সড ট্রাটবরায আনপযটভ঱ন হ঳টেভ (Advanced 

traveler Information system)  

৩। ঄যাডবান্সড ভবহ঴ক্যার ক্টরার হ঳টেভ (Advanced 

vehicle control system) 

৪। ঄যাডবান্সড ঩াফহরক্ ট্রান্সট঩াট ে঱ন হ঳টেভ (Advanced 

public transportation system) 

৫। ঄যাডবান্সড রুযার ট্রান্সট঩াট ে঱ন হ঳টেভ (Advanced rural 

transportation system) 

৬। ঄যাডবান্সড ক্ভাহ঱ েয়ার ভবহ঴ক্যার ঄঩াটয঱ন হ঳টেভ।   



মানফা঴টনয আটেহরটজটে ঩হযফ঴ন ঩িহতয ফণ েনা 

আটেহরটজে ট্রান্সট঩া ে ফা ঩হযফ঴ন ঩িহত ঴টরা ঩হফ঴টনয হনযা঩ত্তা 

েহত঱ীরতা এফং দক্ষতা বৃহে ক্যায রটক্ষয ঳ংটফদন঱ীরাত হফটেলন 

হনয়ন্ত্রন এফং ভমাোটমাে প্রযুহক্তয  এয প্রটয়াে ঄যাহিটক্঱ন ট্রাহপক্ 

ম্যটনজটভে উন্নত ক্যটত ঩হযটফ঱েত প্রবাফটক্ ক্হভয়  অনটত এফং  

঳াধযণ জনেটনয ক্াটে ঩হযফ঴ন সুহফধা বৃহি ক্যটত ব্যা঩ক্বাটফ 

ব্যফহৃত ঴য়। আটেহরটজে ঩হযফ঴ন হ঳টেভ এয প্রধান রক্ষয ট্রাহপক্ 

঳ভস্যা ক্হভটয় ট্রাহপক্ দক্ষতা ঄জেন ক্যা। এআ হ঳টেভ হযটয়র  াআভ 

যাস্তায ঄ফিা তুটর ধটয মা মািীটদয ভ্রভটণয ঳ভয় ক্হভয় ভদয় এফং 

঩া঱া঩াহ঱ হনযা঩ত্তা ঑ মািা অযাভদায়ক্ ক্টয।           



মানফা঴টনয আটেহরটজটে ঩হযফ঴ন ঩িহতয ফণ েনা 



মানফা঴টনয আটেহরটজটে ঩হযফ঴ন ঩িহতয ফণ েনা 

ট্রযাহপক্ ম্যাটনজটভে ভ঳োয ঩হযফ঴ন হ঳টেটভয এক্টি ঄তযফশ্যক্ 

উ঩াদান। এআ হ঳টেভ হযটয়র  াআভ যািায ঄ফস্তা তুটর ধটয মা মািীটদয  

ভ্রভটণয ঳ভয় ক্হভটম ভদআ এফং ঩া঱া঩াহ঱ তাটদয হনযা঩ত্তা ঑ মািা 

অযাভদায়ক্ ক্টয।  ট্যাহপক্ ম্যাটনজটভে হ঳টেভ আটেহরটজে ঩হযফ঴ন 

হ঳টেটভয এক্টি ঄তযাফ঱ক্ীয় আউহন । এআ ভ঳োয প্রধানত ঩হযফ঴ন 

ক্তৃ঩ক্ষ দ্বযা ঩হযচাহরত এক্টি প্রযুহক্তেত হ঳টেভ। এখাটন ঳ভস্ত তথ্য 

঳ংি঴ এফং হফটেলটনয জন্য হযটয়র ট্রযাহপক্ ফা ট্রযাহপটক্য হনয়ন্ত্রণ 

঩হযচারনায জন্য িানীয় ঩হযফ঴ন োহিয তথ্য ঳ংি঴ ক্যা ঴য়। ট্রযাহপক্ 

ম্যাটনজটভে ভোটযয সু঳ংেটিত ঑ দক্ষ ঄঩াটয য ঳ঠিক্ তথ্য ভজনাটয  

ক্টয এফং ঩ম ে ক্টদয ক্াটে ভপ্রযণ ক্টয ভ঳আ তথ্য হফটেলটণয ঳াটথ 

সুহনহদ েষ্ট্ ঄ফিান তটথ্যয ঳াটথ স্বমংহিয়বাটফ ডা া ঳ংিট঴য উ঩য হনব েয 

ক্টয।                 



মানফা঴টনয আটেহরটজটে ঩হযফ঴ন ঩িহতয ক্াটজয ধাযা  

তথ্য঳ংি঴ঃ ভক্ৌ঱রেত ঩হযক্ল্পনা ফাস্তফ ঳ভয় ঩ম েটফক্ষটনণয ঳টে  

সুহনহদষ্ট্ ব্যা঩ক্ এফং স্পষ্ট্ তথ্য ঳ংি঴ ক্যা প্রটয়াজন। তথ্য ঳ংিট঴য 

হডবাআ঳গুটরা স্বয়ংহিয় মানফা঴ন ঱নাক্তক্াযী হবহত্তক্ স্বফয়ংহিয়  

মানফা঴ন ভরাটক্ ায, ভ঳ন্সয ক্যাটভযা আতযাহদ । ঴াড ে ঑য়যায উ঩াদান  

প্রধানত ট্রযাহপক্ েণনা, নজযদাহয, ভ্রভটণয েহত এফং ভ্রভটণয ঳ভয়, 

঄ফিান মানফা঴টনয হফরম্ব আতযাহদ ডা া ভযক্ড ে ক্টয।  

 

ডা া ট্রান্সহভ঱নঃ দ্রুত এফং হযটয়র  াআভ তথ্য ঑ ভমাোটমাে এফং 

ফাস্তফায়ন দক্ষতায চাহফক্ঠি তাআ অআটিএ঳ টিএভহ঳ ভথটক্ ঳ংগৃ঴ীত এফং 

প্রাপ্ত তথ্য মা হফহবন্ন ঩দটক্ষট঩ অটযা প্রট঳঳ ক্যা ঴য়। এআ ঩দটক্ষ঩ িটি 

঳ংট঱াধন, তথ্য হিহনং, তথ্য  ঳ংটেলণ এফং ঄যাডা঩টিব ভমৌহক্তক্   

হফটেলন, তথ্য ঄঳ংেহত এক্টি হফট঱ল ঳প ঑য়ায দ্বযা হচহিত ক্যা ঴য়। 

এফং ঳ংট঱াধন ক্যা ঴য়। তথ্যগুরা অটযা ঩হযফহতেত এফং   হফটেলটনয 

জন্য  ানা ঴য়। এআ ঳ংট঱াহধত ঳ভহষ্ট্েত তথ্য ব্যফ঴ায  ক্াযীটদয মথামথ 

তথ্য ঳যফযাট঴য জন্য ধাযণাফ঱ত ট্রাহপক্ পূফ োবাট঳য জন্য অটযা হফটেলন 

ক্যা ঴য়।    



মানফা঴টনয আটেহরটজটে ঩হযফ঴ন ঩িহতয ক্াটজয ধাযা  

঩ম ে ক্ তথ্যঃ  ট্রাটবর  এডবাআজহয হ঳টেভ ভ্রভণক্াযী ভক্ ঩হযফ঴ন 

অআট ভগুটরা ঄ফহ঴ত ক্যটত ঳঴ায়তা ক্টয। হ঳টেভ ট্রাটবর, ভ্রভটনয 

েহত হফরম্ব ঳িক্ দুর্ ে না, রু  ঩হযফতেন হফবাজন ক্াটযক্ক঱ন এয ঩হযহস্তহত 

আতযাহদ ঳ঠিক্ তথ্য ঳যফায঴ ক্টয।      



evwoi KvR   

• আজয়ের আয়঱াচনা  ঴ময়ে বা঴াে অধ্যেন 

েরা। 

 

এবং  

পরবর্তী অধ্যায়ের পাঠ ঴ময়ে ধ্ারণা হনয়ে 

আ঴া।   
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ক্রুআজ ক্টোর হ঳টেভ   
 

Aa¨vq-৩   

ক্রুআজ ক্টরার হ঳টেভ ক্ী  

 

ক্রুআজ ক্টোর ঴টরা এভন এক্টি ঩িহত (system)মা স্বয়ংহিয়বাটফ 

(Automatically) এক্টি ভভা যমাটনয (Vechicle) েহত হনয়ন্ত্রণ 

ক্টয। ঄থফা এটি এভন এক্টি ঩িহত মা স্বয়ংহিয়বাটফ ঄যাক্হ঳রাটয য 

ফা েহতফধ েক্ প্যাটডটরয (Accelerator kpaddle) চা঩ োিাআ 

ভভা যমাটনয জন্য ক্াহিত (Desired)েহত (ড্রাআবায ক্তৃেক্ হনধ োহযত 

েহত) ফজায় যাখটত ঳ক্ষভ।  



 

ক্রুআজ ক্টোর হ঳টেভ   
 



 

ক্রুআজ ক্টোর হ঳টেটভ আহঞ্জন ক্টরার  

ভহডউর এয ক্াজ ক্ী  
 আহঞ্জন ক্টরার ভহডউটরয  প্রাথহভক্ ক্াজ ঄যাডা঩টিব ক্রুআজ 

ক্টরার ভহডউর ভথটক্ তথ্য ঳ংি঴ ক্যা, এক্আ ঳াটথ আনস্ট্রুটভে  

িাোটযয তথ্য ঳ংি঴ ক্যা এফং োহিয েহতটক্ হনমন্ত্রন ক্যা।   



 

ক্রুআজ ক্টোর হ঳টেটভয সুহফধা ঑ ঄সুহফধা  
 

সুহফধাঃ  

১। এটি মানফা঴টনয জ্বারাহন ঳াশ্রয় ক্টয।  

২। এআ হ঳টেটভয ঳া঴াটে ড্রাআবাযটর঳ োহি চারাটত ঳া঴াে 

ক্টয।  

৩। এটি র্ন র্ন েহত ক্ভাটনা-ফািাটনায ঝাটভরা ঴টত মুহক্ত 

ভদয়।  

৪। এটি এক্টি োহি ভথটক্ অটযক্টি োহিয হনহেষ্ট্ দুযত্ব ফজায় 

যাখটত ঳া঴াে ক্টয।  

৫। এটি ড্রাআবাটযয ক্াজটক্ ক্হভটয় ভদয়।  



 

ক্রুআজ ক্টোর হ঳টেটভয সুহফধা ঑ ঄সুহফধা  
 



 

ক্রুআজ ক্টোর হ঳টেটভয সুহফধা ঑ ঄সুহফধা  
 

঄সুহফধাঃ   

১। এটিটত দ্রুত োহিয েহত ক্ভাটনা মায়না।   

২। এআ হ঳টেটভয ঳া঴াটে ড্রাআবায হক্ছু া ঄র঳ ঴টয় মায়।  

৩। খাযা঩ অফ঴া঑য়ায় োহি চারাটনা ক্ঠিন।  

৪। এয জন্য ট্রাহপক্ মুক্ত ঑ ভসৃণ যাস্তা প্রটয়াজন মা হনহিত ক্যা 

ক্ঠিন ক্াজ।   



evwoi KvR   

• আজয়ের আয়঱াচনা ক্রুআজ ক্নটট্রার হ঳টেভ  

঴ময়ে বা঴াে অধ্যেন েরা। 

 

এবং  

পরবর্তী অধ্যায়ের পাঠ ঴ময়ে ধ্ারণা হনয়ে 

আ঴া।   
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Instructor (Power) 
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঄ট াটভাফাআর ঳ংর্ল ে এিাটনায হ঳টেভ  
 

Aa¨vq-৪    

঄ট াটভাফাআর ঳ংর্ল ে এিাটনায হ঳টেভ ক্ী  

এআ হ঳টেটভয মূর উটেশ্য ঳ংর্ল ে এিাটনা। োহি চরটত শুরু ক্যটর 

তায ‍হদক্ ঩হযফতেন, েহত হনয়ন্ত্রণ এফং থাভাটনায জন্য চারক্টক্ 

঳াফ েক্ষহণক্ এক্ািহচটত্ত োহি চারাটনায প্রহত ভখয়ার যাখটত ঴য়। ঳াভান্য 

঄঳তক্েতায় ভম ভক্াটনা দুর্ ে না ফা ঳ংর্টল েয সৃহষ্ট্ ঴টত ঩াটয। ঳ংর্ল ে 

এিাটনায জন্য প্রটমাজন ঩াহয঩ার্শ্েক্ ঄ফিা ঩ম েটফক্ষণ ক্যা এফং চরায 

঩থটক্ রক্ষ ক্যা। ভ঳ া হদটন মত ঳঴জ, যাটত হক্ন্তু তুরনামূরক্ ক্ঠিন।  

঳ফহক্ছুয ঩য঑ উ঩যুক্ত ঳ভয় ঳ঠিক্ হ঳িান্ত ভন঑মা এফং মহদ দ্রুত হ঳ন্ধান্ত 

ভন঑য়া মায় ততআ ঳ংর্ল ে এিাটনা ঳ম্ভফ। 



 

঄ট াটভাফাআর ঳ংর্ল ে এিাটনায হ঳টেভ  
 

঄ট াটভাফাআর ঳ংর্ল ে এিাটনায হ঳টেভ ক্ী  

িান্ত চারটক্য ঩টক্ষ ভদখা, হ঳িান্ত ভন঑য়া এফং ক্াম েক্যী ঩দটক্ষ঩ হনটত 

঳ভয় স্বল্পতায ক্াযটণ ঳াধাযণত দুর্ ে না ফা ঳ংর্ল ে ঴টয় থাটক্।  



 

঳ংর্ল ে এিাটনায হ঳টেটভয ক্টয়ক্টি উ঩াদাটনয নাভ 
 

১। ভেক্ ঳঴ায়তা (Brake Assist ) 

২। ঳ম্মুখু ঳ংর্ল ে ঳তক্েতা (Forward Collision Warning ) 

৩। স্বয়ংহিয় জরুহয ভেক্ (Automatic Emergency 

Braking )  

৪। ঩থচাযী ঱নাক্তক্যণ (Pedestrain Detection)  

৫।঄যাড঩টিব ক্রুজ ক্টরার (Adaptive Cruise Control ) 



োহিটক্ যক্ষা ক্যায জন্য ক্ী ধযটনয প্রযুহক্ত  ব্যফ঴ায ক্যা 

 ঴য়  

রং ভযঞ্জ যাডায, রাআডায ক্যাটভযা, ঱ ে হভহডয়াভ ভযঞ্চ যাডায, 

অল্ট্র঳াউন্ড এন্ড ঱ ে ভযঞ্জ যাডায ব্যফ঴ায ক্ায ঴য়। এআ ঳ক্র   

প্রযুহক্তোহিয হনহদ েষ্ট্ ফরটয়য ভাটঝয ঄ফিা এফং ফাধা হনণ েয় 

ক্যটত ঳ক্ষভ ভমভন- স্বল্প অটরা, খাযা঩ অফ঴া঑য়া এফং চযভ 

তা঩ভািায ঩হযটফট঱ ঑ ঳ংটক্ত ি঴ণ ঑ প্রধান ক্যটত ঳ক্ষভ।  



োহিটক্ যক্ষা ক্যায জন্য ক্ী ধযটনয প্রযুহক্ত  ব্যফ঴ায ক্যা 

 ঴য়  



evwoi KvR   

• আজয়ের আয়঱াচনা  ঴ময়ে বা঴াে অধ্যেন 

েরা। 

 

এবং  

পরবর্তী অধ্যায়ের পাঠ ঴ময়ে ধ্ারণা হনয়ে 

আ঴া।   



 
 

 
 



ভবহ঴ক্যার হেয়াহযং এন্ড হস্পড ক্নটট্রার হ঳টেভ  

Aa¨vq-৫    

ভবহ঴ক্যার ঄ট াটভটিক্ হেয়াহযং হ঳টেভ  

‍স্বয়ংহিয়‍হেয়াহযং‍঄঩াটয টযয িাহন্ত ক্ভাটত এফং হনযা঩ত্তা ফাড঵াটত 

঳া঴াে ক্টয,‍মাটত ড্রাআবাযযা ঳ফটচটয়‍গুরুত্বপূণ ে হফলয়গুহরটত ভপাক্া঳ 

ক্যটত ঩াটয। ঳ভস্ত ঳যঞ্জাভ রাআটন যাখা। ঄ট া঩াআর  স্বয়ংহিয় 

হেয়াহযং‍হ঳টেভটি উচ্চতয হনর্ভ েরতায জন্য True Guide ফাস্তফায়ন 

হনটদ েহ঱ক্া ফা True Tracker প্রটয়াে হেয়াহযং‍হ঳টেটভয ঳াটথ 

ব্যফ঴ায ক্যা ঴টয় থাটক্ ।   



 

ভবহ঴ক্যার ট্রযাহক্ং হ঳টেভ  

 
 



স্বয়ংহিয় মানফা঴টনয ঴াড ে঑য়যায হ঳টেটভয উ঩াদান 

১। আহঞ্জন ক্টরার ভহডউর  

২। ঴াআহেড ক্টরার ভহডউর  

৩। হেয়ায হ঱প  ভহডউর  

৪। ট্রান্সহভ঱ন ভযঞ্জ ক্টরার ভহডউর। 



আহঞ্জন ক্টরার ভহডউটরয ক্াজ ক্ী 

এআ ভহডউর প্রাথহভক্বাটফ আহঞ্জন হনয়ন্ত্রটণয জন্য ক্াজ ক্টয।  

আহঞ্জটনয েহত এফং  ক্ে ক্ভান্ড গুটরায ভটধ্য ঄নুটযাধকৃত 

঩া঑য়ায ভট্রআটনয চাহ঴দা ঄নুফাদ ক্যটত ঳঴ায়তা ক্টয। চাহ঴দা 

঄নুমায়ী এফং চাক্ায  েক্ ঄নুমায়ী ক্রুজ ক্টরার হনয়ন্ত্রটনয ভক্ষটি 

োহিয এহক্সরাটয঱ন ভধ্যিতাক্াযী হ঴঳াটফ ক্াজ ঳ম্পন্ন ক্টয 

থাটক্ ।   



এহে- রক্ ভেক্ হ঳টেভ এয ক্াম ে঩িহত  

এআ ভহডউর প্রাথহভক্বাটফ এক্টি োহিয ভেক্ হনয়ন্ত্রটণয জন্য 

ব্যফহ্রত ঴য়। এটি ভেক্ ভপা঳ ে ফা ঴াআটডাহরক্ ভেক্ ফ্লহয়ড এয  

চা঩ এফং  ক্ে ক্ভাটন্ডয ঄নুটযাটধ ভেহক্ং ভেহক্ং হিয়া ঳র্ম্পেন 

ক্টয থাটক্। চাক্া রক্, হস্কহডং এফং হনয়ন্ত্রণ ঴াযাটনায জন্য 

পৃথক্ চাক্ায় চা঩ প্রটয়াে ক্টয। প্রটয়ােকৃেত চা঩টি এহফএ঳ 

ক্টরায ভহডউর দ্বাযা েণনা ক্যা ঴য় এফং ঴াআটডাহরক্ বারটবয 

বফদুযহতক্ ভভা য দ্বাযা ক্াম েক্যী ক্যা ঴য়।    



এহে- রক্ ভেক্ হ঳টেভ এয ক্াম ে঩িহত  



এহে- রক্ ভেক্ হ঳টেভ এয ক্াম ে঩িহত  

এক্টি ঄যাহে-রক্ ভেহক্ং হ঳টেটভ,‍োহড঵য চাক্ায েহত 

঩ম েটফক্ষণ ক্যা ঴য় এফং মহদ চাক্া রক্ ঳নাক্ত ক্যা ঴য় এক্টি 

ভ঳ন্সয এক্টি হনয়াভক্টক্ এক্টি ফাতো ঩াঠায়‍মা প্রহত ভ঳টক্টন্ড 

20 ফায ঩ম েন্ত ভেক্ ক্যটত ঩াটয এফং দ্রুত‍রক্ অ঩ প্রহতটযাধ 

ক্টয এফং ভেক্ ফজায়‍যাখটত ঳঴ায়তা ক্টয। 



evwoi KvR   

• আজয়ের আয়঱াচনা মানফা঴ন হেয়াহযং  

হ঳টেভ,এহফএ঳ হ঳টেভ ঴ময়ে বা঴াে 

অধ্যেন েরা। 

 

এবং  

পরবর্তী অধ্যায়ের পাঠ ঴ময়ে ধ্ারণা হনয়ে 

আ঴া।   
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অধ্যাে-০৬                                             
যানবা঵ন ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর 
ববহলষ্ট্য  

যানবা঵ন ট্র্যাহেং হ঴য়েম: যানবা঵য়নর প্রয়োজনীে চাহ঵দার 
঴ায়ে ঴ায়ে যানবা঵য়নর ঴ংখ্যাও উচচ ঵ায়র বাশয়ে। এই হবলা঱ 
গাহশর ব঵রয়ে ট্র্যাহেং েরার প্রয়োজয়ন এবং এট র প্রেৃর্ত 
অবস্থান ভোোে জানার জনয ঴যায় ঱াই  (উপগ্র঵)-এর 
মাধ্যয়ম জজহপএ঴ (ভলাবা঱ পজজলহনং হ঴য়েম) এর 
঴঵য়যাহগর্তাে প্রেৃর্ত অবস্থান লনাক্তেরণ েরাই ঵঱ 
ভভহ঵েযা঱  যাহেং। হবজ্ঞান এই র্তারহব঵ীন ভযাগায়যাগ ট্র্যাহেং 
(লনাক্তেরণ) পদ্ধহর্তয়ে ঴মদৃ্ধ েয়রয়ে। 



ভমা রযায়নর ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর উপাদান঴মূয়঵র 
পহরহচহর্ত 

এেট  ট্র্যাহেং পদ্ধহর্ত উন্নেয়ন ঵ার্পওেযার এবং ঴ফ ওেযার 
উভে উপাদান঴মূয়঵র প্রয়োজন। ভমা রযান ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তয়র্ত 
ভর্তমহন দুই ধ্রয়নর উপাদান হবরাজমান যোাঃ- 
 
১। ঵ার্পওেযার উপাদান঴মূ঵ (Hardware components) 
֎মাইয়রােয়রা঱ার (Microcontroller) 
֎ জজহপএ঴ মহর্উ঱ (GPS module)  
֎ জজএ঴এম/জজহপআরএ঴ মহর্উ঱ (GSM/GPRS module)  
֎ বযা াহর (Battery)  

 



ভমা রযায়নর ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর উপাদান঴মূয়঵র 
পহরহচহর্ত 

২। ঴ফ ওেযার উপাদান঴মূ঵ (Software components) 
 
֎মাইয়রােয়রা঱ার (Microcontroller)-ভমা রযান ট্র্যাহেং 
পদ্ধহর্তয়র্ত মাইয়রােয়রা঱ার আররু্হেনু ইউয়না আরহি 
 াইয়পর মাইয়রােয়রা঱ার বযবহ্রর্ত ঵ে। এই R3 ঵য়঱া Arduino 
Uno-এর রৃ্তর্তীে এবং ঴ব পয়ল঳ ঴ংস্করন। 



ভমা রযায়নর ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর উপাদান঴মূয়঵র 
পহরহচহর্ত 

এই মাইয়রােয়রা঱ারট   যাহেং-এ মজস্তয়ের (Brain) ময়র্তা 
োজ েয়র, যা ভমা রযান ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তয়ে হনেন্ত্রণ েয়র। 
আররু্হেন ুআবরন বা লীল্ড গুয়঱া GPS এবং GSM/GPRS 
মহর্উ঱গুু্য়঱ার জনয বযব঵ার েরা ঵ে। এেট  হ঴ -ভপ্রাগ্রাহমং 
ভা঳ায়র্ত রহচর্ত ঴ফ ওেযার মহর্উ঱গুু্য়঱ায়ে হনেন্ত্রয়ণর 
মাধ্যয়ম ঴ংেহ঱র্ত েয়র । 
 
এবং পরবর্তীয়র্ত মাইয়রােয়রা঱ায়রর ফ্লাল ভমমহরয়র্ত 
঴ংরক্ষণ েয়র। এই মাইয়রােয়রা঱ারট য়র্ত ভচৌদ্দ (Fourteen) 
হর্জজ া঱ ইনপু  (Digital input) এবং আউ পু  হপন, এেট  
USB ভপা প এবং এেট  হরয়঴  বা ন (Reset button) োয়ে এবং 
এট  এেট  USB র্তায়রর ঴া঵ায়যয এেট  েম্পর্ম্উ ায়রর ঴ায়ে 
঴ংযুক্ত োয়ে। 



ভমা রযায়নর ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর উপাদান঴মূয়঵র 
পহরহচহর্ত 

জজহপএ঴ মহর্উ঱াঃ 
ভমা রযায়নর ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর GPS ঴াধ্ারণর্ত বযব঵ারোরীয়দর 
পেৃীবীু্র ভযয়োন জােগাে ভমা রযায়নর অবস্থায়নর ঴মন্বে 
(Location co-ordinates),গহর্ত, ঴মে এবং অনযানয যাবর্তীে 
র্তেয ঴রবরা঵ েয়র। 
জজহপএ঴ মহর্উয়঱ অযায়েনা (Antenna)-঴঵ হরহ঴ভার 
Receiver) োয়ে। এই GPS হরহ঴ভারট  এেট  SD োয়র্পর 
঴া঵ায়যয GPS ভায়গ ঴ংরক্ষণ েয়র। 



ভমা রযায়নর ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর উপাদান঴মূয়঵র 
পহরহচহর্ত 

জজএ঴এম/জজহপআরএ঴ মহর্উ঱ (GSM/GPRS module) : এট  
এেট  ভমা রযায়নর হর্ভাই঴, যা যন্ত্র এবং দরূবর্তী ঴াভপায়রর 
(Remote server) ময়ধ্য ঴ংয়যাগ স্থাপন েয়র GSM/GPRS 
ভন ওোয়েপর ট হ঴হপ/আইহপ (TCP/IP) ঴ংয়যাগ েয়র  
ভমা রযায়নর অবস্থায়নর র্তেয প্রদান েয়র। 
 

জজএ঴এম/জজহপআরএ঴ মহর্উ঱ ঴টঠেভায়ব োয পের েরার 
জনয এেট  হ঴ম োর্প (SIM card) এবং এেট  ভ঴঱ু঱ার 
অযায়েনা প্রয়োজন। 



ভমা রযায়নর ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর উপাদান঴মূয়঵র 
পহরহচহর্ত 

বযা াহরাঃ এয়ক্ষয়ে ঴াধ্ারণর্ত 12v এবং 7.2 mAh ক্ষমর্তা঴র্ম্ন্ন 

঴হ঱র্ হ঱র্ অযাহ঴র্ (Sealed lead acid) 
বযব঵ার েরা ঵ে। এই বযা াহর হরচাজপয়যাগয (Rechargeable) 
এবং দীর্ পস্থােীভায়ব বযব঵ারয়যাগয ।যহদ ভোন োরয়ন 
ভমা রযায়নর বযা াহরর ঴ংয়যাগ হবজিন্ন ঵ে র্তারপয়রও ট্র্াহেং 
হর্ভাই঴ট  র্তার হনজস্ব অভযন্তরীণ বযা াহর বযব঵ার েয়র 3-4 
হদন পয পন্ত ঴ায়পা প হদয়র্ত পায়র। 



ভমা রযায়নর ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর উপাদান঴মূয়঵র 
পহরহচহর্ত 

১। ঴ফ ওেযার উপাদান঴মূ঵ (Software components) 
֎আররু্হেন ুআইহর্ই ঴ফ ওেযার (Arduino IDE software) 
֎ ওয়েব ঴াভপার (Web server) 
֎ র্া ায়ব঴ (Database)  
֎ গুগ঱ মযাপ। 



জজহপএ঴ প্রযুজক্ত হবহলষ্ট্ দ্নারা গাহশ ট্র্যাহেং পদ্ধহর্ত 

এই ট্র্যাহেং পদ্ধহর্ত দুইট  উপায়ে োজ েরয়র্ত পায়র 
঴জরেভায়ব বা হনহস্কেভায়ব।঴জরে ট্র্যাহেং এেট  গাহশর 
হরয়ে঱ াইম অবস্থান প্রদান েয়র।হনহস্কে ট্র্যাহেং হনজদ্দষ্ট্ ঴মে 
অন্তর অন্তর গাহশর অবস্থান ভরের্প েয়র এবং 
ট্র্াই঱যায় য়রলয়নর ঴া঵ায়যয ভরের্প পয়েে গুয়঱ার ময়ধ্য 
অবস্থান হনধ্ পারন েয়র।এয়র্ত অহর্তহরক্ত ভমমহর প্রয়োজন। 
 
উদা঵রণস্বজপ ব঱া যাে, উবার অযাহিয়েলন ওয়পয়নর 
মাধ্যয়ম আমরা ভোন স্থান ভেয়ে ভোোে যাব র্তা হনধ্ পারণ 

েয়র োহে। আর এই ঴মে উবার চা঱ে আমায়দর অনুয়রাধ্ 

গ্র঵ণ েয়র আমায়দর হনহদপষ্ট্ স্থায়ন ভপৌয়ে ভদে। 
 



জজহপএ঴ প্রযুজক্ত হবহলষ্ট্ দ্নারা গাহশ ট্র্যাহেং পদ্ধহর্ত 

পূয়ব প উয়েহখ্র্ত হব঳েগুয়঱া এই ভমাবাই঱ হস্কয়ন ভদখ্য়র্ত পাওো 

যাে ভযমন- স্থান, গাহশর হদে পহরবর্তপন, গহর্ত োমা এবং, 

হনজস্ব অবস্থান ভেয়ে গাহশট  ের্ত দয়ূর অবস্থান েরয়ে এ঴ব 
ভমাবাই঱ হস্কয়ন ভদখ্া যাে। ভয ভোন অবস্থান জানার জনয 

঴ব পপ্রেম প্রয়োজন মযাপ, র্তাই আমরা হনভপর েহর গুগ঱ 

মযায়পর উপর। 

 
 



জজহপএ঴ প্রযুজক্ত হবহলষ্ট্ দ্নারা গাহশ ট্র্যাহেং পদ্ধহর্ত 

঴র্ম্ুণ প োজট  েরার জনয  প্রয়োজন উন্নর্ত মযাহপং এবং 

হরয়প পাট ং ঴ফ ওোর঴঵ অর্তযাধু্হনে GPS ট্র্যাহেং প্রযুজক্ত 
ইনে঱ েরা। 
হর্ভাই঴ট  ভ঵াে েরা অযাহিয়েলন ভন  যাে ট্র্যায়ে র্তেয 

঴রবরা঵ েয়র, যা ভয-ভোয়না ঴ময়ে ওয়েয়বর মাধ্যয়ম 

অযায়ে঴ েরয়র্ত পারা যাে। ভযমন- স্থান, হদে, গহর্ত, হনজিে 

঴মে, শুরু বা বে এবং হরয়ে঱  াইম গাহশর ট্র্যাহেং 

আপয়র্র্গুয়঱া। 

 

 
 



জজহপএ঴ ট্র্যাহেং পদ্ধহর্ত বযব঵ায়র ঴ম্ভাবয ঴ুহবধ্া঴মূ঵  

চ঱াচ঱ বযবস্থাপনাে গাহশ বা ভমা রযায়ন ট্র্যাহেং পদ্ধহর্ত 

বাস্তবােন অর্তযন্ত জরুহর। হবহভন্ন ধ্রয়নর ঴ুয়যাগ-঴ুহবধ্ার 
োরয়ণ। যানবা঵য়ন ট্র্যাহেং পদ্ধহর্ত বযব঵ার েরা উহচর্ত। হনয়ে 
঴ুহবধ্া গুয়঱া ভ঱খ্া ঵঱াঃ 
১।বাস্তব ঴মে ট্র্যাহেং 
২।ভ্রময়নর ইহর্তবতৃ্ত 
৩।ওয়েয়ব ঴঵য়জ প্রয়বল 
৪।জজও-ভফনহ঴ং 
৫।খ্রচ বা াঁচায়না 
৬।হবমার উপর োশ 
৭।চুহর প্রহর্তয়রাধ্ 

৮।গ্রা঵েয়দর উত্তম ভ঴বা 
 



জজহপএ঴ ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর প্রয়োগয়ক্ষে 

যানবা঵য়ন ট্র্যাহেং পদ্ধহর্তর প্রয়োগয়ক্ষে গুয়঱া ঵঱াঃ 
১।েুহরোর এবং ভর্হ঱ভাহর 
২।উদ্ধার অপায়রলন 
৩।চ঱ন্ত যন্ত্রপাহর্ত  যাহেং 
৪।ভাশা 
৫।পাবহ঱ে পহরব঵ন 
৬।সু্ক঱ বা঴ 
 



ইয়েহ঱য়জে পাহেপং অযাহ঴ে পদ্ধহর্ত 

এ পদ্ধহর্ত ঵য়঱া এমন এেট  ভ েয়না঱জজ(Technology)যা 
গাহশ পাহেপং েরার জনয চা঱েয়ে ঴঵াের্তা (Assist) প্রদান 
েয়র। ইয়েহ঱য়জে পাহেপং পদ্ধহর্ত ঴ব পপ্রেম ১৯৯৯ ঴ায়঱ 
 য়ো া ভমা র েয়প পায়রলয়নর দ্নারা হনহম পর্ত পাহেপং-এর জনয 
স্বেংজরে বযবস্থা। এই প্রযুজক্ত ভোন ক্ষহর্ত োশাই দক্ষর্তার 
গাহশ পাহেপং েরার জনয চা঱েয়ে ঴঵াের্তা প্রদান েয়র। 
 
 



ইয়েহ঱য়জে পাহেপং অযাহ঴ে পদ্ধহর্ত 
োয পপদ্ধহর্ত (Working procedure)- ইয়েহ঱য়জে পাহেপং অযাহ঴ে 

হ঴য়েম (IPAS) অেবা অযার্ভান্স পাহেপং গাইয়র্ন্স হ঴য়েম (APGS) 
েম্পর্ম্উ ার প্রয়঴঴রগুয়঱া বযব঵ার েয়র বাধ্া লনাক্ত েরয়র্ত পায়র 
এবং চা঱েয়ে লয়ের ঴া঵ায়যয ঴র্তেপ েরয়র্ত পায়র । 
 

গাহশর ফ্রে ও হরোর বার্ম্ায়র অবহস্থর্ত ভ঴ানার পােপ ভ঴ন্সর 

বযব঵ার েরা ঵ে। প্রয়঴঴রগুয়঱া হেোহরং ভোয়ণর র্তেয গণনা েয়র, 

যা বাধ্ার র্তেয঴঵ েযায়মরা  াচজিয়ন ভদখ্া যাে এবং বাধ্ার হনরাপদ 

দরূয়ত্বর উপর হভহত্ত েয়র লে঴ংয়ের্ত হদয়ে ঴র্তেপ েয়র। ফয়রাোর্প 

ও হরভা঴ প মুভয়ময়ের ঴মে ফ্রে েযায়মরা এবং হরভা঴ প েযায়মরা 

঴জরে েয়র। পাহেপং-এর ঴মে জিনট য়র্ত পাহেপং ঴ুইয়চ চাপ হদয়঱ 

স্বেংজরে পাহেপং পদ্ধহর্ত ঴জরে ঵ে, র্তখ্ন ভেন্দ্রীে প্রয়঴঴রট  

঴য়ব পাত্তম পালাপাহল পােপ হেোহরং ভোণগুয়঱া গণনা েয়র এবং 

ইয়঱েটট্র্ে ভমা র পাওোর হেোহরং হ঴য়েমগুয়঱ার ঴ায়ে 
ইোরয়ফ঴গুয়঱া পাহেপং স্পয়  হনয়দপলনা ভদে। 







ধ্া াঁধ্া াঁর হবরহর্ত 
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অধ্যাে-৭  (অয় ায়মাট ভ নাই  হভলন-এর ববহলষ্ট্য ) 

অয় ায়মাট ভ নাই  হভলন : ভয পদ্ধহর্তর মাধ্যয়ম রায়র্তর আধ্ায়র 

অদৃলযমান প্রাহণেুয়঱র (মানু঳ বা জীবজন্তু) অবস্থান হনণ পে েরা 

঵ে র্তায়ে নাই  হভলন পদ্ধহর্ত ব঱া ঵ে। 

অেবা, ভয পদ্ধহর্তয়র্ত ড্রাইভায়রর উপ঱হি (Perception) বজৃদ্ধর 

পালাপাহল যানবা঵য়নর ঱াইয় র ঴ীমার(Range) বাইয়র  অেোর 

(Darkness) বা খ্ারাপ আব঵াওোে (poor weather) দরূত্ব 

োয়ম পাগ্রাহফে েযায়মরার ঴া঵ায়যয স্পষ্ট্ভায়ব ভদখ্া যাে । এবং 

প্রাহণেুয়঱র অবস্থান হনণ পে েরা ঵ে, র্তায়ে অয় ায়মাট ভ নাই  

হভলন পদ্ধহর্ত ব঱া ঵ে । 



নাই  হভলন প্রদল পয়নর হপেয়ন হবস্মেের ইনফ্রায়রর্ 
হবজ্ঞায়নর অবদান  

঴ূয়য পর আয়঱া েয়ম ভগয়঱ আমরা চ঱ার পেয়ে দৃলয েরার 
জনয ঴াধ্ারণর্ত ভ঵র্঱াই  বযব঵ার েহর। হেন্তু এই নাই  
হভলন পদ্ধহর্তয়র্ত  ইয়মজ স্কযান েয়র এেট  দৃলযমান হচে 
বর্তহর েরয়র্ত পায়র।  
 

নাই  হভলন চলমা অে পাৎ ভ঱ন্স বযব঵ার েয়র  লরীয়রর 
র্তায়পর উপর হভহত্ত েয়র হচেগুয়঱া বর্তহর েয়র, যা 
প্রাহণেুয়঱র (মানু঳ বা জীবজন্তু) ঴াদৃলয রূপ হর্঴য়িয়র্ত 
প্রদল পন েয়র। 
অে পাৎ, চা঱য়ের দৃটষ্ট্঴ীমাে প্রাহণেুয়঱র অবস্থান প্রদল পন 
েয়র রাজেো঱ীন ভয-ভোয়না দুর্ প না ভরাধ্েয়ে এই পদ্ধহর্ত  
োয পেরী। 



ইনফ্রায়রর্ আয়঱ার োজ 

ইনফ্রায়রর্ হবহেরণ ঵য়঱া ইয়঱েয়ট্র্ামযাগয়নট ে হবহেরয়ণর 
এেট  প্রোরয়ভদ, ভযমন- ভরহর্ও র্তরঙ্গ, অহর্তয়বগুহন 
হবহেরণ, এেয়র এবং মাইয়রাওয়েভ, ইনফ্রায়রর্ 
ভবহলরভাগই অদৃলয ঵ে। এ া মানুয়঳র ভদখ্ার বাহ঵য়র হেন্তু 
র্তাপ হ঵঴ায়ব অনুভব েরা ঵ে। ইনফ্রায়রর্ হবহেরণ হর্তনট  
উপায়ে র্তাপ এে স্থান ভেয়ে অনয স্থায়ন স্থানান্তর েয়র । 



ইনফ্রায়রর্ আয়঱ার োজ 

঴ে঱ বস্তু ইনফ্রায়রর্ লজক্ত হনগর্তপ েয়র। েযায়মরাট  
ইনফ্রায়রর্ র্তেযয়ে ইয়঱েট্র্হনে ইয়মজরূয়প রূপান্তহরর্ত 
েয়র, যা বস্তুর দৃলযমান পষৃ্ঠ র্তাপমাোয়ে পহরমাপ েয়র। 
ইনফ্রায়রর্ েযায়মরা এেট  অপট েযা঱ হ঴য়েম ধ্ারণ েয়র, 
যা এেট  হবয়ল঳ হর্য় ক্টর হচপ-এর মাধ্যয়ম (ভ঴ন্সর অযায়র), 
এ ইনফ্রায়রর্ লজক্তয়ে ভফাো঴ েয়র, এয়র্ত এেট  হগ্রয়র্ 
঴ম্পির্ত ঵াজার ঵াজার হর্য় ক্টর হপয়ে঱ োয়ে।  
 
েযায়মরার প্রয়঴঴র প্রহর্তট  হপয়ে঱ ভেয়ে হ঴গনযা঱ ভনে 
এবং বস্তুর আপার্ত র্তাপমাোর রয়ের মানহচে বর্তহর েরয়র্ত 
এেট  গাহণহর্তে হ঵঴াব প্রয়োগ েয়র। প্রহর্তট  র্তাপমাো মান 
এেট  হভন্ন রং বরাদ্দ েয়র। রংগুয়঱া হময়঱ ভ঴ই বস্তুর 
(র্তাপহচে) হ঵঴ায়ব হস্কয়ন ভদখ্া যাে। 



অয় ায়মাট ভ নাই  হভলয়নর জরোে঱াপ 

এেট  অয় ায়মাট ভ নাই  হভলন হ঴য়েম চা঱য়ের উপ঱হি 
বজৃদ্ধ েয়র এবং গাহশর ভ঵র্঱াইয় র নাগায়঱র বাইয়র 
অেোর বা খ্ারাপ আব঵াওোে দুরয়ত্ব ভদখ্ার জনয এেট  
োয়ম পাগ্রাহফে েযায়মরা বযব঵ার েয়র চা঱েয়ে ঴র্তেপ েয়র। 
঴ে঱ োজই নাই  হভলন েযায়মরার দ্নারা দৃলযমান েরা 
঴ম্ভব । 
 
এ োশাও ই঵া হনে বহণ পর্ত োজ েয়র োয়ে- 
১।এর্াপট ভ নাই  হভলন 
২।রাস্তার হচহ্ন বা ভরার্ ঴াইন লনাক্তেরন 
৩। স্প  ঱াই  প্রয়জেলন  
৪। দৃলয জহুমং 



অয় ায়মাট ভ নাই  হভলয়নর ঴ুহবধ্া঴মূ঵ 
 

১। চা঱ে, যােীর জীবন এবং অনযানয ঴শে বযব঵ারোরী   
ভযমন- ঴াইহিে, পেচারী, বনযপ্রাণীয়দর জীবন রক্ষা েরয়র্ত 
঴ক্ষম ঵ে। 
২। হনহদপষ্ট্ দরূয়ত্বর ময়ধ্য রাস্তার অবস্থা জানয়র্ত পারা যাে।  
৩। রায়র্ত ভচায়খ্র দৃটষ্ট্লজক্তর উপর চাপ েমাে ।  
৪। ভরার্ হ঴গনযা঱ পূব প ভেয়ে দৃলযমান ঵ে।  
৫। হবপরীর্ত হদে ভেয়ে ভোয়না গাহশ আ঴য়র্ত োেয়঱ 
঴র্তেপর্তার ঴ায়ে ড্রাইহভং পহরচা঱না েরা যাে।  
৬। রায়র্ত ড্রাইহভংয়ের ঴মে ঴ষৃ্ট্ মানহ঴ে চাপয়ে েহময়ে 
আয়ন। 
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অধ্যাে-৮   ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং- এর ববহলষ্ট্য  

অয় ায়মাট ভ ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং:  এট   এমন এেট  পদ্ধহর্ত, 
যা চা঱য়ের উভে পায়ল এবং হপেয়ন অবহস্থর্ত অনযানয 
যানবা঵নয়ে লনাক্ত েরয়র্ত পায়র।঴াধ্ারনর্ত গাহশ চা঱ায়নার 
঴মে চা঱য়ের দৃটষ্ট্ ঴ব঴মে ঴ম্মুয়খ্ োয়ে, ভয োরয়ণ চা঱ে 
পায়ল এবং হপেয়ন অবহস্থর্ত যানবা঵ন  হরোর হভউ হমরর োশা 
ভদখ্য়র্ত পােনা। 
 

বটৃষ্ট্ বা দুয়য পাগপূণ প আব঵াওো এবং রায়র্ত এই পদ্ধহর্তট  খ্ুব 
োয পের। গাহশ ভেয়ে হনহদপষ্ট্ দুরত্ব ভযমন (৩০০ ফু  বা ৯১ 
হম ার ) র্ানহদয়ে, বামহদয়ে এবং হপেয়ন এই দরূয়ত্বর মায়ে 
ভোয়না যানবা঵ন আ঴য়঱ ভয পদ্ধহর্তর মাধ্যয়ম ঴ংয়ের্ত এবং 
লে দ্নারা ঴র্তেপ েরা ঵ে র্তায়ে অয় ায়মাট ভ ব্লাইন্ড স্প  
মহন হরং হ঴য়েম বয়঱। 



ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং 



অয় ায়মাট ভ ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং- এর প্রোরয়ভদ 

অয় ায়মাট ভ ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং হ঴য়েম দুই প্রোর  যো— 
঴জরে এবং হনজিে।  
 
১। অযােট ভ ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং : 
এই পদ্ধহর্ত অন বা চা঱ ুোেয়঱ গাহশর োোোহে হনহদপষ্ট্ 
দুরয়ত্বর মায়ে ভোন যানবা঵ন আ঴য়঱ ভ঴ া পায়ল বা হপেয়ন 
োেয়঱ চা঱েয়ে ফ্লাহলং ঱াই  বা ঴র্তেপ ঴ংয়ের্ত হদয়ে  
হনরাপদ দরূয়ত্ব রাখ্য়র্ত ঴঵াের্তা েয়র।  
঴াধ্ারণর্ত গাহশর হদে পহরবর্তপয়নর ঴মে দুর্ প না বা ঴ংর্঳ প 
এশায়নার জনয এই পদ্ধহর্ত খ্ুবই োয পের। হবয়ল঳ েয়র বটৃষ্ট্র 
হদয়ন ঴াইর্ হভউ হমরর োপ঴া ভদখ্া  ভগয়঱ও এই পদ্ধহর্ত 
স্বেংজরেভায়ব চা঱েয়ে ঴঵াের্তা েয়র। ঴াধ্ারণর্ত দ্ররু্তগহর্তয়র্ত 
চা঱ায়নার রাস্তাে এই ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং হ঴য়েম খ্ুব 
োয পেরী। 



ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং- এর প্রোরয়ভদ 

 অযােট ভ ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং : 



ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং- এর প্রোরয়ভদ 

১। হনজিে ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং : 
এ পদ্ধহর্ত অর্তীব হনেমায়নর, যায়র্ত েনয়ভে বা (convex) বা 
উত্ত঱ ভ঱ন্স বযব঵ার েয়র োয পরম পহরচা঱না েরা ঵ে । এই 
েনয়ভে ভ঱ন্স ভমা রযায়নর হপেয়নর দৃলয ভদখ্ার জনয 
বযবহ্রর্ত ঵ে এবং যা অর্তযন্ত োয পের। 
 

বর্তপমায়ন প্রাে ঴ব উন্নর্ত ব্র্যান্ডগুয়঱াই উভে প্রজরো বযব঵ার 
েরয়ে। 



অয় ায়মাট ভ ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং- এর োয পাব঱ী 

বর্তপমায়ন ঴ারাহবয়ে গাহশর চ঱াচ঱ এর্ত ভবয়শ ভগয়ে ভয দুর্ প না 
এশায়নার জনয গাহশ প্রস্তুর্তোরী প্রহর্তষ্ঠান যােী এবং চা঱য়ের 
হনরাপত্তার েো হবয়বচনা েয়র হবহভন্ন হনরাপত্তামূ঱ে পদ্ধহর্ত 
বযব঵ার েরয়ে। এর মূ঱ উয়দ্দলয দুর্ প নার ঵ার লূয়নযর ভোঠাে 
হনয়ে আ঴া। 
 

ভ঱ন পহরবর্তপয়নর ঴মে চা঱য়ের দৃটষ্ট্ ঴াইর্ হভউ হমরয়রর হদয়ে 
যাে। হেন্তু ঴াইর্ হভউ হমরর খ্ুব েম দরূত্ব েভার েয়র। এয়র্ত 
ভ঱ন পহরবর্তপয়নর ঴মে দুর্ প না র্ ার ঴ম্ভাবনা ভবয়শ যাে। এ 
঴ে঱ হদে হবয়বচনা েয়র ব্লাইর্ স্প  মহন হরং, ভ঱ন হেহপং 
অযাহ঴ে, ভ঱ন হর্পারচার ও পাহেপং অযাহ঴ে হ঴য়েম প্রযুজক্ত 
গাহশয়র্ত ঴ংযুক্ত েয়র গাহশয়ে ৩৬০ হর্হগ্র মহন হরং-এর 
আওর্তাে আনা ঵য়েয়ে। 



অয় ায়মাট ভ ব্লাইন্ড স্প  মহন হরং- এর োয পাব঱ী 

চা঱ে গাহশ চা঱ায়নার ঴মে চা঱য়ের দৃটষ্ট্ ঴ব঴মে ঴ম্ময়ুখ্র 
হদয়ে োয়ে, হপেয়ন বা পায়ল ভোয়না যানবা঵ন আয়ে হে না 

র্তা ভদখ্বার জনয চা঱ে ঴াইর্ হভউ এবং হরোর হভউ হমরর 

বযব঵ার েয়র। হেন্তু দ্ররু্তগহর্তয়র্ত ভোয়না যানবা঵ন হপেন বা 

পাল হদয়ে অহর্তরম েরার ঴মে যহদ গাহশর ভ঴ন্সয়রর হনহদপষ্ট্ 

ব঱য়ের মায়ে ভোয়না যানবা঵ন আয়঴ র্তাৎক্ষহণেভায়ব লে 

এবং আয়঱াে ঴ংয়েয়র্তর মাধ্যয়ম চা঱েয়ে ব্লাইন্ড স্প  

মহন হরং হ঴য়েম ঴ের্তপ েয়র।  
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                                     অধ্যাে-৯ 

অযার্ভান্স অয় ায়মট ে ভোহ঱঴ন ভনাট হফয়েলন-
এর ববহলষ্ট্য। 

অযার্ভান্স অয় ায়মট ে ভোহ঱঴ন ভনাট হফয়েলন(AACN): 

এট  ঵঱ অয় ায়মট ে ভোহ঱঴ন ভনাট হফয়েলন (Automatic 

collision notification ACN) পদ্ধহর্তর উন্নর্ত ঴ংস্করণ । 

এ পদ্ধহর্তয়র্ত অয়নেগুয়঱া ভ঴ন্সর বযব঵ার েরা ঵ে। এ 

ভ঴ন্সরগুয়঱া  যানবা঵য়নর ঴াময়ন (Front), হপেয়ন (Rear) বা 

পায়ে প (Side) ভোয়নারূপ আর্ার্ত ভপয়঱ দ্ররু্ত ড্রাইভারয়ে 

স্থান঴঵ যাবর্তীে দুর্ প নার র্া া বা র্তেয (Data) প্রদান েয়র। 



অযার্ভান্স অয় ায়মট ে ভোহ঱঴ন ভনাট হফয়েলন-
এর োয পপদ্ধহর্ত 

প্রহর্তট  অয় ায়মট ে ভোহ঱঴ন ভনাট হফয়েলন (ACN) পদ্ধহর্ত 
঴ামানয আ঱াদা ঵ে, র্তয়ব র্তায়দর অহধ্োংলই ভমা রযায়নর 
হবহভন্ন রেম ভ঴ন্সর দ্নারা আবদ্ধ োয়ে। ACN ঴াধ্ারণর্ত এেই 
ভ঴ন্সর গুয়঱ায়ে হনরীক্ষণ (Monitor) েয়র, ভযমন— বহর্ 
েয়রা঱ মহর্উ঱ ভ঴ন্সর, ঵ুই঱ ম্পস্পর্ ভ঴ন্সর (Wheel speed 
sensor), এোরবযাগ ভ঴ন্সর ,যখ্ন ভোয়না দুর্ প না র্য়  র্তখ্ন 
এোরবযাগ ভ঴ন্সর (Airbag) দ্ররু্ত োয পক্ষম ঵ে। 
 
এই পদ্ধহর্ত ঴াধ্ারণর্ত ভমাবাই঱ ঴াহভপ঴  াইপ ঵য়ে োয়ে। 
অে পাৎ এয়ক্ষয়ে এমন এেট  অপায়র রয়ে (Operator) 
঴ংয়যাগ েরব বা ভমাবাই঱ ভফান ঴াহভপ঴ বযব঵ার েরয়ব যা 
ড্রাইভার বা যােীয়দর ঴ায়ে ভযাগায়যায়গর ভচষ্ট্া েরয়ব। 



অযার্ভান্স অয় ায়মট ে ভোহ঱঴ন ভনাট হফয়েলন-এর 
োয পপদ্ধহর্ত 

যহদ গাহশর ভেউ প্রহর্তজরো (Responds) না জানাে র্তয়ব 

অপায়র র জরুহর ঴াহভপ঴ ভ঴বাগুয়঱ার ঴ায়ে ভযাগায়যাগ েরয়ব 

এবং দুর্ প নার হব঳য়ে র্তেয ঴রবরা঵ েরয়ব।বর্তপমায়ন এেট  
দুর্ প না র্ ার পয়র AACN ঴রা঴হর জরুহর ঴াহভপ঴গুয়঱ায়র্ত ে঱ 

(Call) েয়র এবং স্থান ও যাবর্তীে দুর্ প নার র্তেয ঴রবরা঵ েয়র। 

 



অযার্ভান্স অয় ায়মট ে ভোহ঱঴ন ভনাট হফয়েলন পদ্ধহর্তর 

঴ুহবধ্া঴মূ঵ 

 ১। এই AACN পদ্ধহর্ত স্বেংজরেভায়ব ঴ংয়যাগ বর্তহর েরয়র্ত 

পায়র।  
২। দুর্ প নাো঱ীন  ঴ময়ে যােী বা ড্রাইভায়রর ভ঴঱য়ফান বা 

ভমাবাই঱ না োেয়঱ও ঴ম঴যা ভনই।  
৩। AACN দুর্ প নার র্তেয঴঵ জােগা বা অবস্থায়নর মানহচে 

পাঠাে । 
৪। AACN-এর ঴া঵ায়যয দ্ররু্ত উদ্ধার (Rescue) োয প পহরচা঱না 
েরা যাে । 
 ৫। দুর্ প নাবলর্ত (Unfortunately) এই পদ্ধহর্ত অপায়র য়রর 

঴ায়ে ঴ংযুক্ত ঵য়঱ র্তা হবজিন্ন (Cancel) েরা যাে। 
 ৬। AACN প্রাে প্রহর্ত বের অ঴ংখ্য মানুয়঳র জীবন বা াঁচায়র্ত 

঴ক্ষম ঵য়ি। 
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                                  অধ্যাে-১০        
                   ট্র্াহফে হ঴গনযাহ঱ং-এর ববহলষ্ট্য 

• ট্র্যাহফে হ঴গনযা঱঴ (Traffic signals): ট্র্াহফে হ঴গনযায়঱র বাং঱া 
আহভধ্াহনে অে প যার্তাোর্ত, চ঱াচ঱ বা গমনাগময়নর ঴ংয়ের্ত। 
রাস্তার ভমাশ অেবা ঴ংয়যাগস্থয়঱ ট্র্াহফে হ঴গনযা঱ হ঵য়঴য়ব 
বযবরৃর্ত নানা রয়ের বাহর্ত বা ট্র্যাহফে আয়঱া, ট্র্াহফে পুহ঱ল 
ড্রাইভার েরৃ্তপে প্রদহল পর্ত হ঴গনযা঱ প্রভৃহর্ত ট্র্াহফে হ঴গনযা঱ 
হ঵য়঴য়ব হবয়বহচর্ত ঵ে। 

 
•  ভমা রযায়নর চা঱ে ও পেচারীয়ে দুর্ প না এহশয়ে চ঱য়র্ত এবং 
যান ভ঴াজাভায়ব, বায়ম বা র্ায়ন র্ুরায়না, ওভারয় ে েরয়র্ত 
ভদো প্রভৃহর্তয়ে এই ট্র্যাহফে হ঴গনযা঱ দ্নারা হনয়দপল েরা ঵ে। 
ভযমন- ট্র্াহফে হ঴গনযা঱ ঱াইয়  ঱া঱ বাহর্ত জ্ব঱য়঱ র্তা গাহশ 
োমায়নার জনয হনয়দপল েয়র, এবং ঵঱ুদ বাহর্ত জ্ব঱য়঱ গাহশ 
োমাবার ও যাবার প্রস্তুহর্ত ভনোর জনয হনয়দপল প্রদান েয়র। 





ট্র্যাহফে হ঴গনযা঱-এর প্রোরয়ভদ 

• হ঴গনযা঱ বা রাস্তার ঴ংয়ের্তয়ে প্রধ্ানর্ত চার ভায়গ ভাগ েরা 
঵ে যো- 

• ে)বাস্তার পায়ল হনহস্কে বা ঴াইনয়বায়র্পর ঴ংয়ের্ত 

• খ্) রাস্তার পায়ল ঴জরে বা আয়঱ার ঴ংয়ের্ত  

• গ) ট্র্াহফে পুহ঱য়লর ঴ংয়ের্ত 

• র্) যান চা঱য়ের ঵ার্ত ও যায়নর আয়঱ার ঴ংয়ের্ত 

 

• বন পণাাঃ 

• ে)বাস্তার পায়ল হনহস্কে বা ঴াইনয়বায়র্পর ঴ংয়ের্তাঃএ 
঴ংয়ের্তগুয়঱া প্রধ্ান বা উপ-প্রধ্ান রাস্তার পায়ে প; ভমাশ ভনোর 
স্থায়ন; সু্ক঱, ঵া঴পার্তা঱ ও হব্র্য়জর স্থায়ন ঴াইনয়বায়র্প হ঱হপবদ্ধ 
অবস্থাে ঴ংয়ের্ত োয়ে। এ ধ্রয়নর ঴ংয়ের্ত঴মূ঵ যায়নর 
চা঱ে, প্রভৃহর্ত চ঱ার পে ঴র্তয়েপর হনয়দপল েয়র। 



ট্র্যাহফে হ঴গনযা঱-এর প্রোরয়ভদ 

• বাস্তার পায়ল ঴জরে বা ঴াইনয়বায়র্পর ঴ংয়ের্তাঃ 



ট্র্যাহফে হ঴গনযা঱-এর প্রোরয়ভদ 

• খ্) রাস্তার পায়ল ঴জরে বা আয়঱ার ঴ংয়ের্তাঃ এ ধ্রয়নর 

঴ংয়ের্ত঴মূ঵ বশ বশ ল঵য়রর ভমায়শ, দ্নীপ ও আশাআহশ 

রাস্তার পায়ল দন্ডােমান অবস্থাে োয়ে। এ ঴ংয়ের্ত 

আয়঱াগুয়঱ার ময়ধ্য, উপয়রর বা বামপায়ে পরট  ঱া঱, 

মােখ্ায়নরট  ঵঱ুদ এবং হনয়চর বা র্ান পায়লরট  ঴বুজ 

োয়ে। ভোয়না ল঵য়র ঴ংয়ের্ত আয়঱া঴মূ঵ ভেন্দ্রীে অেবা 

খ্ণ্ডভায়ব হনহদপষ্ট্ ঴ময়ের বযবধ্ায়ন পর পর জ্বা঱ায়না ও 
হনভায়না ঵ে। 

 



ট্র্যাহফে হ঴গনযা঱-এর প্রোরয়ভদ 

• গ) ট্র্াহফে পুহ঱য়লর ঴ংয়ের্তাঃ প্রাে ঴ে঱ বশ রাস্তার ভমায়শ 

•  ট্র্াহফে পুহ঱ল বা ঴ংয়ের্ত আয়঱া োয়ে । পুহ঱য়লর বা 
঴ংয়ের্ত বুয়ে ভময়ন চ঱া ঴ে঱ যান চা঱য়ের ের্তপবয অনযোে 
এট  দণ্ডনীে অপরাধ্। এ ঴ংয়ের্তগুয়঱ার হববরণ হনেরুপ : 

•   



ট্র্যাহফে হ঴গনযা঱-এর প্রোরয়ভদ 

• র্) যান চা঱য়ের ঵ার্ত ও যায়নর আয়঱ার ঴ংয়ের্তাঃ রাস্তার 

পায়ল দণ্ডােমান হনহস্কে ঴াইনয়বার্প, পুহ঱য়লর ঴ংয়ের্ত 

োো ঴য়ত্তও যায়নর চা঱ে র্তার র্ান ঵ায়র্তর ঴া঵ায়যয এবং 

যায়নর হপেয়নর ও ঴াময়নর ঴ংয়ের্ত আয়঱ার ঴া঵ায়যয 

যায়নর চ঱ার পয়ের ঴টঠে হনয়দপল ভদন, এ হনয়দপল 

অনুযােী অনযানয যায়নর চ঱ার পেও ঴ুগম ঵ে।এ ধ্রয়নর 

঴ংয়ের্তগুয়঱ার অে প হনেরূপ : 

 



হবহভন্ন ভরার্ মাহেপং (Different road markings) 

• ঵াইওয়ে এবং পাে পরাস্তাে হবহভন্ন প্রোর রং বযব঵ার েয়র 
মাহেপং েয়র ভয ট্র্াহফে হ঴গনযা঱ প্রদান েরা ঵ে এ ায়ে 
ভরার্  মাহেপং বয়঱।  



বাধ্যর্তামূ঱ে ট্র্াহফে ঴াইনাঃ 
 



঴র্তেপর্তামূ঱ে ট্র্াহফে ঴াইনাঃ 
 



র্তেযমূ঱ে ট্র্াহফে ঴াইনাঃ 
 






